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Criando um Bracgo Robodtico para Arduino: Exemplos de Scripts

A robdtica tem se tornado cada vez mais presente em nosso cotidiano, e o Arduino € uma
plataforma popular para a criacao de projetos robéticos. Neste artigo, vamos explorar como criar um
braco robotico utilizando o Arduino e apresentar exemplos de scripts que podem ser utilizados para
controlar o movimento do brago.

Exemplos:

1. Movimento basico: O primeiro exemplo é um script que permite controlar o movimento basico
do braco robdtico. Ele utiliza servomotores para controlar as articulagdes do brago. O codigo
abaixo demonstra como mover o brago para frente e para tras:

#i ncl ude <Servo. h>

Servo servoBase;
Servo servoBraco;
Servo servoPul so;

void setup() {
servoBase. attach(9);
servoBraco. attach(10);
servoPul so. attach(11);

}

void | oop() {
/1 Movinmento para frente
servoBase. wite(90);
servoBraco.wite(90);
servoPul so. wite(90);
del ay(1000);
/1 NMovinmento para tras
servoBase. wite(0);
servoBraco.wite(0);
servoPul so.wite(0);
del ay(1000);

}

2. Movimento controlado por joystick: Neste exemplo, utilizamos um joystick para controlar o
movimento do bracgo robdtico. O cédigo abaixo mostra como ler os valores do joystick e
movimentar o braco de acordo com a posi¢ao do joystick:

#i ncl ude <Servo. h>
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Servo servoBase;
Servo servoBraco;
Servo servoPul so;

int joystickX = AO0;
int joystickY = Al;

voi d setup() {
servoBase. attach(9);
servoBraco. attach(10);
servoPul so. attach(11);

}
voi d loop() {
i nt xVal ue = anal ogRead(j oysti ckX);
int yVal ue = anal ogRead(j oysti ckY);
i nt baseAngl e = map(xValue, 0, 1023, 0, 180);
int bracoAngle = map(yVvalue, 0, 1023, 0, 180);
servoBase. wite(baseAngl e);
servoBraco. wite(bracoAngl e);
servoPul so. wite(90);
del ay(100);
}

Concluséo: Criar um braco robético para Arduino € uma tarefa emocionante e desafiadora. Com os
exemplos de scripts apresentados neste artigo, vocé pode comecar a explorar o potencial da
robética utilizando o Arduino. Lembre-se de adaptar os codigos de acordo com as especificacdes do
seu braco robético e experimentar novas funcionalidades para expandir ainda mais suas
possibilidades.

Procedimento.com.br | Pagina 2/2


http://www.tcpdf.org

