& Procedimento.com.br

Protegendo seu projeto Arduino: Dicas de seguranca para garantir a integridade dos seus dispositivos

Publico-Alvo: Este artigo € voltado para entusiastas e profissionais que trabalham com Arduino e
desejam aprender sobre medidas de segurancga para proteger seus projetos e dispositivos.

Com o aumento da popularidade do Arduino e a crescente integracao de dispositivos conectados a
Internet das Coisas (loT), é essencial garantir a seguranca dos seus projetos. Neste artigo,
exploraremos medidas de seguranca importantes que vocé pode implementar para proteger seus
dispositivos Arduino contra ameacas e garantir a integridade dos seus dados.

Projeto: Como exemplo, criaremos um sistema de controle de acesso utilizando um Arduino Uno, um
sensor de proximidade infravermelho e um servo motor. O objetivo é permitir o acesso a uma porta
apenas quando o usuario autorizado se aproximar do sensor de proximidade.

Lista de componentes:

Arduino Uno: 1x (link: https://www.arduino.cc/en/Main/ArduinoBoardUno)

Sensor de proximidade infravermelho: 1x (link: https://www.sparkfun.com/products/242)
e Servo motor: 1x (link: https://www.adafruit.com/product/155)

e Jumpers: quantidade suficiente para conectar 0s componentes

Exemplos: Aqui esta um exemplo de codigo para o projeto de controle de acesso:
#i ncl ude <Servo. h>

#define SENSOR PIN 2
#define SERVO PIN 9

Servo nyservo,

void setup() {
pi nMode( SENSOR _PI' N, | NPUT) ;
nmyservo. attach( SERVO _PI N) ;
nmyservo.wite(0);

}

voi d loop() {
if (digital Read(SENSOR PIN) == H GH) {
myservo. wite(90);
del ay(5000) ;
nmyservo.wite(0);

}
}
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Neste exemplo, utilizamos a biblioteca Servo para controlar o movimento do servo motor. O sensor
de proximidade infravermelho é conectado ao pino 2 do Arduino, e 0 servo motor € conectado ao
pino 9. Quando o sensor detecta a presenca de alguém, o servo motor é acionado para abrir a porta
por 5 segundos.

Compatrtilhe este artigo com seus amigos que também estéo interessados em aprender sobre
medidas de seguranca para projetos Arduino. Juntos, podemos garantir a integridade dos nossos
dispositivos e dados!
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